MISE EN PLACE RAPIDE DU
NEATER EATER

ELECTRIQUE V6

Ce document a pour but de faciliter la mise en place du NEATER.

Pour plus de réglages sur le robot, consultez la notice.




Attention :
Pour une installation optimale, nous vous conseillons de mettre en charge le V6.

Pour mettre en charge :

1. Insérez le cable d’alimentation a I’arriére du robot.

2. Branchez sur une prise secteur.

3. La tablette peut se recharger directement sur le robot en la plagant de-
vant (comme présenté sur la photo en bas a gauche). Une charge com-
pléte prendra environ 8 heures; si vous n’avez pas le temps de le mettre
en charge, le robot peut étre utilisé méme branché sur secteur.

Etape 1 Etape 2

Etape 3




1- Installer les accessoires :

Bouton marche/arrét.

* Assiette et cuillere Toujours allumer ou

éteindre le robot en

s Si vous utilisez des contacteurs, branchez les | 1
i\ er.

a l'arriére du robot.
Ecran tactile

Contacteur cuillére : toujours posnhon@

Contacteur rotation assiette : tou10urs@ \

* Puis allumer le robot et la tablette.

2— Rédgler la position de la cuillere a la bouche :

* Cliquer sur I'icone régler la bouche L

* Puis cliquer sur I'icone ajuster a la main f ] ; z p = :
° . elne
Une icone va apparaitre et vous demander de inueff J oo pas

bouche Neater
——

guider la cuillere jusqu’a la bouche de I'utilisateur.

‘R -y Vous pouvez manuellement bouger ces 2 segments
afin d’amener la cuillere prés de la bouche de

I'utilisateur.

NE PAS TOUCHER AU SEGMENT ROND AVEC LA
CUILLERE.

Une fois la position trouvée, cliquer sur I'icone

pour enregistrer la position.

3- Sélectionner 'assiette :

Une fois la position bouche enregistrée, le robot vous demande de choisir votre assiette.

1. Cliquez sur cette

icone |0

2. puis sur assiette

plastique.s==="

4— Bon appétit !!!

Cette icone ou le contacteur 1 permet de Cette icone ou le contacteur 2 permet
déclencher le mouvement de la cuillere. de déclencher la rotation de la cuillére.
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ROBOT D’AIDE AUX REPAS

Ce manuel utilisateur est également disponible sur notre site : www.neater.co.uk

Le Neater Eater est simple a utiliser. Des images ainsi que des vidéos affichées a I'écran vous guident pour faire les
choix les mieux adaptés a vos besoins. Appuyez sur ? pour obtenir de I'aide. Appuyez et maintenez la touche pour
visionner des vidéos instructives.

Nous vous recommandons de vous entrainer a appuyer sur les touches et a tester différentes options.

UN PROBLEME ? Redémarrez le robot et attendez que I'écran de veille/démarrage s’affiche

TABLE DES MATIERES

e Santé et sécurité

e |ntroduction

e Alimentation et batteries

e Contacteur On et Off

e Premier démarrage

e Prise de repas simple

e Activer des fonctionnalités supplémentaires lorsque la cuilléere est au repos
e Activer des fonctionnalités supplémentaires pendant le repas
e Menu parameétres

e V\érifier la position de la bouche

e Vérifier I'assiette

e Temps d’attente

e Parametres de ramassage

e Autres parameétres de ramassage

e Parametres de rotation de 'assiette
e Autres parameétres

e Gérer les utilisateurs

e Parametres avancés

e Acces au menu

e Dépannage

e Bluetooth non connecté

e Santé et sécurité avancées

SANTE ET SECURITE

e Le Neater Eater ne doit pas étre utilisé par des personnes atteintes de troubles de déglutition ou susceptibles de
s’étouffer, sauf sous la surveillance ou avec I'accord d’un(e) orthophoniste.

e Les personnes atteintes de mouvements incontrolés, en particulier les mouvements du corps ou de la téte, ne
doivent utiliser aucun couvert rigide ou tranchant, telles les cuilléeres ou les fourchettes en métal.

e N'utilisez pas le détecteur intégré du Neater Eater comme dispositif de sécurité.

e Assurez-vous que le Neater Eater reste stable lorsqu’il est en action. Des serre-joints sont disponibles si besoin.

¢ N’installez aucune carte SIM dans la tablette, car les appels téléphoniques peuvent affecter le fonctionnement du
Neater Eater.

e Santé et sécurité avancées

INTRODUCTION

Le Robot Neater Eater vous aide a vous alimenter seul. Il est simple a utiliser et posséde toute une gamme de
@ fonctionnalités qui vous permettent d’apprécier vos repas.

file://neater-cloud/Neater-Office/NeaterOfficeDocs/Products/In%20Production/NER%20-%20Neater%20Eater%20Robotic/Instructions/V6%20Hel... 1/12
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Le Neater Eater peut mémoriser 5 programmes différents de choix de fonctionnalités pour divers utilisateurs ou
diverses situations.

Il est possible de raccorder des contacteurs optionnels sur le Neater Eater pour assurer la commande de ce dernier
; vous pouvez aussi utiliser tout simplement ’écran tactile de la tablette fournie. Uécran est utilisé pour choisir les
fonctionnalités et apprendre au Neater Eater ou se trouve votre bouche.

La tablette est maintenue sur I'avant du Neater Eater grace a des aimants. Il vous suffit de tirer dessus pour la
déplacer et la positionner a un endroit plus pratique pour vous.

ALIMENTATION ET BATTERIES

Laisser le Neater Eater branché toute la nuit pour que la batterie se recharge. Un voyant verte indique que
I'alimentation externe est branchée. Un voyant indique que la batterie est en charge. Si la voyant verte est
allumée et que le voyant n'est pas allumée, la batterie est completement chargée. Vous pouvez utiliser le
Neater Eater lorsqu’il est en charge.

D Vous pouvez recharger la batterie située a I'intérieur du Neater Eater en la raccordant a I'alimentation électrique.
*

La batterie située dans la tablette se charge automatiquement dés qu’elle est maintenue avec les aimants sur
I'avant du Neater Eater. (Nécessite une alimentation externe branchée au robot ou aux batteries du robot bien plus
élevée que les batteries de la tablette.) Brancher le robot a une source externe avant |'éteindre pour assurer la
recharge de la tablette.

Un voyant rouge situé a l'arriere du Neater Eater indique que la tablette est en charge (méme quand le Neater
Eater est éteint). Un voyant rouge situé sur la tablette indique que cette derniere est en charge. Un voyant verte
situé sur la tablette indique qu’elle est totalement chargée. Laissez la tablette sur I'avant du Neater Eater lorsqu’il
n’est pas utilisé, afin de recharger la batterie.

Le voyant bleu situé a I'arriére du Neater Eater indique que la connexion Bluetooth est activée sur la tablette.
CONTACTEUR ON ET OFF

Pour allumer:

1. Appuyez sur le bouton situé sur I'avant du robot Neater Eater.

2. Appuyez sur le bouton d'alimentation de la tablette pour activer |'écran.

(Si la tablette ne se réveille pas immédiatement, elle est hors tension. assurez-vous qu’elle est chargée a au moins
5% et maintenez le bouton Marche jusqu’a ce que I'écran s’allume. Cela peut prendre quelques minutes.

Eteindre:
1. Maintenez le bouton enfoncé sur le devant du robot Neater Eater pendant 4 secondes.

2. Lorsque vous y étes invité, mettez I'écran en veille.

PREMIER DEMARRAGE

La premiére fois que vous allumez le Neater Eater, une vidéo de présentation s’affiche sur I'écran de la tablette.
(vous pouvez choisir de ne pas revoir cette vidéo lors d’une prochaine utilisation). Vous pouvez régler le volume sur
la tablette.

Votre nom

Si le Neater Eater n’a jamais été utilisé, votre nom a I'écran sera "Neater". Vous pouvez le modifier dans le menu
Sélectionner un utilisateur.

Raccorder la cuillere

file://Ineater-cloud/Neater-Office/NeaterOfficeDocs/Products/In%20Production/NER%20-%20Neater%20Eater%20Robotic/Instructions/V6%20Hel... 2/12
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Si aucune cuilléere (ou autre couvert) n‘est installé(e), une vidéo vous montre comment installer la cuillére. Un
contacteur caché indique au Neater Eater si la cuillere est correctement installée.

*

Votre bouche

; La cuillere se dirige ensuite vers votre bouche — jusqu’a I’endroit appris par le Neater Eater. Si la cuillere

touche quelque chose sur le trajet (comme votre bouche), elle le détectera et s’arrétera. Un message a
I’écran vous invite alors a choisir entre continuer et apprendre au Neater Eater ou se trouve votre bouche. Il vous
demande aussi si vous avez besoin de modifier 'utilisateur sélectionné — si votre nom n’apparait pas a I'écran.
Passer a Apprendre position de la bouche

Installer I'assiette

Les assiettes destinées au Neater Eater sont équipées d’une cheville sur le fond qui s’enclenche dans la cavité
située sur le dessus du Neater Eater. Une vidéo vous montre comment installer I'assiette et vous assurer que les
aliments sont hachés et préts a étre saisis. Lorsque vous cliquez sur continuer a I’écran ou sur le contacteur externe
1, le Neater Eater détecte le type d’assiette installé grace au mouvement. |l vous est demandé de confirmer le type
d’assiette détecté ou de choisir dans une liste. (le choix peut également étre effectué a I'aide des contacteurs
externes) Vous étes maintenant prét a prendre votre repas.

PRISE DE REPAS SIMPLE

Appuyez sur les boutons situés a I'’écran ou utilisez les contacteurs externes pour diriger le Neater Eater.

UN PROBLEME ? Redémarrez le robot et attendez que I’écran de veille/démarrage s’affiche

&

{ Rotation de I'assiette

Le bouton du milieu (ou contacteur externe 2) est utilisé pour tourner I'assiette afin d’aligner les aliments avec la
cuillere et permettre a cette derniére de les ramasser. Généralement, ce paramétre est défini de maniére a tourner
dans les deux sens, mais il peut étre défini pour tourner dans un seul sens. Il est également possible de définir un
parametre pour que l'assiette tourne automatiquement entre deux ramassages d’aliments. Lorsqu’une assiette a
compartiments est utilisée, la rotation de l'assiette s’effectue jusqu’au compartiment suivant. Passer aux
Parameétres de rotation de l'assiette

Ramassage d’aliments

- R
U Le bouton gauche (ou contacteur externe 1) est utilisé pour activer ou suspendre le mouvement de la cuillére. Il
peut étre paramétré pour attendre qu’il soit possible de commencer un autre cycle, afin de laisser suffisamment de
temps pour macher et avaler les aliments. Passer aux Parametres d’attente

~ Sivous ne pouvez atteindre qu’un seul contacteur, il est possible de paramétrer le Neater Eater de maniere que,
| lorsque la cuillere est au repos, une simple pression sur le contacteur de rotation de I'assiette, déclenche un cycle
de la cuillére. Jump to Scoop Settings

ACTIVER DES FONCTIONNALITES SUPPLEMENTAIRES LORSQUE LA CUILLERE EST AU REPOS

Le bouton droit de I’écran et le contacteur externe 3 peuvent étre utilisés pour accéder a des fonctionnalités
supplémentaires. (Si activées dans Parameétres de ramassage. )

Si une attache fourchette et/ou snack est activée dans Parameétres de ramassage , vous pouvez alterner entre les
modes de Ramassage Cuillére et Fourchette (et aussi le mode Snack s'il est activé) en appuyant sur le bouton. Le
mouvement du bras et les options peuvent étre modifiés en fonction des besoins.

file://Ineater-cloud/Neater-Office/NeaterOfficeDocs/Products/In%20Production/NER%20-%20Neater%20Eater%20Robotic/Instructions/V6%20Hel... 3/12
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Si une attache snack est activée dans les Paramétres de ramassage , vous pouvez alterner entre les modes de
Ramassage Cuillere et Snack (et aussi le mode Fourchette s'il est activé) en appuyant sur le bouton. Le mouvement
du bras et les options peuvent étre modifiés en fonction des besoins.

Il est possible d’activer le mode

Racler I'assiette en appuyant et en maintenant le bouton jusqu’a ce que I'icone Racler 'assiette apparaisse. Puis

appuyez sur Marche pour que la cuillére racle les derniers morceaux d’aliments. Lassiette tourne en permanence
tandis que la cuillére racle toute la surface de I'assiette pour rassembler les aliments. N'utilisez cette fonction que
lorsqu’une petite quantité de nourriture reste dans l'assiette.

Le mode Racler I'assiette s'activera automatiquement a la fin du repas si la fonction de rotation automatique de
I'assiette a été sélectionnée ou si les modes 1 contacteur ou 2 contacteurs ont été sélectionnés. (L'assiette aura
déja été balayée plusieurs fois).

_ Pour faire apparaitre I'icone Menu, appuyez et maintenez le bouton plus longtemps.
amss Ol Cette fonctionnalité est activée dans Autres paramétres, elle vous permet d’accéder aux menus parametres
@SS grace aux contacteurs externes. Voir Acces aux menus contacteur externe pour obtenir des instructions.

ACTIVER DES FONCTIONNALITES SUPPLEMENTAIRES PENDANT LE REPAS

Le bouton situé droit de I'écran et le contacteur externe 3 peuvent étre utilisés pour accéder a des fonctionnalités
supplémentaires si elles sont activées dans Parametres de ramassage. Il est possible de configurer la plupart des
fonctionnalités pour qu’elles soient automatiques a chaque cycle de la cuillere, méme si le bouton n’est pas activé.
Passer a Autres parametres de ramassage

Ramasser moins d’aliments

' Siles aliments sont collants ou s'agglomérent de maniére importante, vous pouvez ramasser moins d’aliments en
appuyant sur ce bouton ; cela permet de reculer légérement la cuillére du bord de 'assiette avant qu’elle se
souléve.

q Nettoyer la cuilléere

Si de la sauce s’écoule sous la cuillere, vous pouvez la nettoyer contre le bord de I'assiette. L'assiette tourne a partir
de I'endroit ol la cuillere a ramassé des aliments, afin d’éviter de mélanger différents types d’aliments dans
I'assiette.

“

Vider la cuillére

Si vous ne voulez pas manger les aliments situés dans la cuillére (ou sur la fourchette), vous pouvez la vider avant la
prochaine bouchée. L'assiette tourne a partir de I'endroit ou la cuillere a ramassé des aliments, afin d’éviter de
mélanger différents types d’aliments dans l'assiette.

‘ Vider la fourchette

Si vous ne voulez pas manger les aliments situés au bout de la fourchette, vous pouvez les retirer avant la
prochaine bouchée. L'assiette tourne a partir de I'endroit ou la cuillére a ramassé des aliments, afin d’éviter de
mélanger différents types d’aliments dans I'assiette.

Tremper des aliments dans la sauce

file://neater-cloud/Neater-Office/NeaterOfficeDocs/Products/In%20Production/NER%20-%20Neater%20Eater%20Robotic/Instructions/V6%20Hel... 4/12
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L'assiette a compartiments dispose d’un espace en son centre pour y disposer de la sauce et y tremper des
aliments.

MENU PARAMETRES

Vous pouvez accéder aux parametres lorsque la cuillere est au repos, en appuyant sur le bouton Parameétres situé a
I'écran.

Me—

Si I'acces au menu contacteur externe est activé, vous pouvez également accéder aux parametres en maintenant le
contacteur externe 3 jusqu’a ce que le menu parameétres apparaisse et en appuyant sur le contacteur externe 1.
Voir Accés aux menus contacteur externe pour obtenir des instructions.

Vous pouvez choisir de verrouiller le menu Parametres a l'aide d’un code PIN pour empécher toute autre personne
de modifier vos parametres.

Menu Parametres :

- Vérifier |la position de la bouche

- Vérifier I'assiette

- Temps d’attente

- Paramétres de ramassage

- Parameétres de rotation de I'assiette

& - Autres parametres

VERIFIER LA POSITION DE LA BOUCHE

Position de la bouche

Appuyez sur le bouton a I'écran pour que le robot apprenne rapidement une nouvelle position de la bouche.

convient le mieux. Tenez le bras du robot, pas la cuillere.
L'angle d’inclinaison de la cuillére est fixe pour convenir au plus grand nombre d’utilisateurs.

Pour régler I'angle d’inclinaison de la cuillere, activez d’abord cette fonctionnalité dans Autres parametres.

Appuyez sur le bouton a I'écran (ou le contacteur externe 1) pour enregistrer et sur "Oui" (ou contacteur externe 1)
pour confirmer.

I Une vidéo s’affiche et demande a un aidant de bouger la cuillere manuellement, jusqu’a la position qui vous

Si les contacteurs externes sont utilisés ou si vous appuyez sur le bouton Position de la bouche a I'’écran pendant
un long moment, la position de la bouche sera vérifiée au démarrage :

file://Ineater-cloud/Neater-Office/NeaterOfficeDocs/Products/In%20Production/NER%20-%20Neater%20Eater%20Robotic/Instructions/V6%20Hel... 5/12
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La cuillere se dirige ensuite vers votre bouche — jusqu’a I'endroit appris par le Neater Eater. Si la cuillére touche
qguelque chose sur le trajet (comme votre bouche), elle le détectera et s'arrétera. Un message a I'écran vous invite
alors a choisir entre continuer et apprendre au Neater Eater ou se trouve votre bouche. Il vous est également
demandé si vous souhaitez modifier 'utilisateur sélectionné — si votre nom n’apparait pas a I'écran.

Apprendre par contacteur

Apprendre par contacteur vous permet d’utiliser les boutons a I'écran ou les contacteurs externes pour bouger la
cuillere de haut en bas et d’avant en arriere, afin de la positionner devant vous, puis cliquez pour enregistrer la
position. Vous pouvez modifier la position de la cuillere mais PAS son angle d’inclinaison.

VERIFIER LASSIETTE

Le programme Vérifier I'assiette commence par une vidéo qui vous rappelle comment installer I'assiette et hacher
les aliments a ramasser. Ensuite, cliquez sur "Vérifier I'assiette" ; le Neater Eater se met en mouvement et détecte
le type d’assiette installé. Il identifie le type d’assiette lorsque la cuillere touche celle-ci. Il est nécessaire d’installer
une cuillére de taille standard (non déformée) ; nous recommandons la cuillere en plastique Neater. Il vous est
ensuite demandé de confirmer le type d’assiette ou de le sélectionner manuellement. Lorsque vous sélectionnez
I'assiette, vous avez la possibilité de tester a nouveau l'auto-détection.

Si le robot détecte ou si vous sélectionnez une assiette a compartiments, le Neater Eater tourne I'assiette et utilise
ses détecteurs pour trouver les compartiments. Une fois que I'assiette est sélectionnée, le Neater Eater poursuit
vers le cycle Manger.

Les options d’assiette sont : Grande, Petite, Plastique, Chaude, Bol et a Compartiments. Si une assiette a
compartiments est sélectionnée, le Neater Eater détecte la position des compartiments.

Une longue pression sur le bouton Vérifier I’assiette conduit directement a Sélectionner 'assiette sans proposer la
détection automatique de celle-ci.

La derniére assiette utilisée est mise en évidence. |l est possible de sélectionner les assiettes a l'aide des
contacteurs externes et de la tablette

Grande assiette Petite assiette  Assiette plastique

>
A 4 -

Assiette chaude Bol de soupe Assiette a compartiments
TEMPS D’ATTENTE
Attendre avant le ramassage

Pour étre slr d’avoir suffisamment de temps pour macher et avaler vos aliments entre les cuillérées, vous pouvez
programmer le Neater Eater pour qu’il respecte un temps d’attente entre les cycles de ramassage d’aliments.

Attente au bord de l'assiette

La cuillere marque une courte pause au niveau du bord de I'assiette. Cela vous donne la possibilité de suspendre le
mouvement de la cuillere a cet endroit, de maniére a tourner I'assiette pour aider au ramassage des aliments.
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Attente a la bouche

Q Vous pouvez régler le temps d’attente de la cuillere (1 a 99 secondes) au niveau de votre bouche, afin de pouvoir
retirer des aliments.

Attente entre les ramassages

Cette fonctionnalité permet de définir I'attente entre les ramassages.

Attente anti-tremblements

% Le Neater Eater posséde une fonctionnalité anti-tremblements : Apres avoir cliqué sur Marche, le bouton pause ne
peut fonctionner pendant une courte durée, afin d’éviter toute pause involontaire du ramassage. De méme, cette
mise en attente du bouton peut vous empécher de recommencer un ramassage involontaire, alors que vous l'aviez

mis en pause. Ce temps d’attente peut étre réglé.

Vitesse de rotation de |'assiette

Lors de la rotation de I'assiette, celle-ci commence a tourner lentement puis, accélere. C'est ainsi que vous pouvez
tourner |'assiette avec précision et faire un tour complet sans avoir a attendre longtemps.

PARAMETRES DE RAMASSAGE

@ Le Neater Eater possede toute une gamme de fonctionnalités. La plupart des fonctionnalités peuvent étre définies
pour s’exécuter automatiquement ou étre limitées de maniére a correspondre a vos besoins.

Si vous ne pouvez atteindre qu’un seul contacteur, il est possible de paramétrer le Neater Eater de maniére que,
lorsque la cuillere est au repos, une simple pression sur le contacteur de rotation de I'assiette déclenche un cycle
de la cuillére. Vous pouvez ainsi vous alimenter seul, en n’utilisant qu’un seul contacteur externe raccordé a la
prise 2. La rotation automatique de I'assiette est également activée lorsque vous sélectionnez le mode contacteur 1
—tourner légérement l'assiette entre chaque ramassage de la cuillere.

Le mode contacteur 2, le bouton de gauche, (ou le contacteur externe 1) est utilisé pour actionner et suspendre le
@ mouvement de la cuillére. Le bouton du milieu (ou contacteur externe 2) est utilisé pour tourner l'assiette de
maniére a aligner les aliments avec la cuillére pour que celle-ci ramasse les aliments.

al. Le mode contacteur 3 active le bouton droit de I’écran et le contacteur externe 3 qui sont utilisés pour actionner
@/ d’autres fonctionnalités décrites ci-dessous. Il est nécessaire d’utiliser ce mode pour accéder aux menus a l'aide
des contacteurs externes.

Activer le snack

Sélectionner cette option pour activer |'utilisation d’une attache snack sur le Neater Eater.

Lorsque le Neater Eater est au repos, appuyez sur le bouton droit de I'écran ou sur le contacteur externe 3 pour
sélectionner le mode snack. Appuyez a nouveau pour repasser au mode de ramassage. Appuyez sur marche pour

ensuite porter le snack a votre bouche. (a utiliser avec une attache snack optionnelle)

Activer le piquage fourchette
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Vous devez avoir une maitrise totale de vos mouvements de téte et étre certain qu’utiliser une fourchette ou une
cuillere-fourchette est sans danger pour vous.

Lorsque le Neater Eater est au repos, appuyez sur le bouton droit ou le contacteur externe 3 pour sélectionner le
mode de piquage. Appuyez a houveau pour repasser au mode de ramassage. La cuillere-fourchette est
recommandée ici, car elle convient a la fois pour piquer et ramasser des aliments.

+ Sélectionnez cette option pour activer d’autres parametres de ramassage détaillés ci-apres :
AUTRES PARAMETRES DE RAMASSAGE

ﬁ . Nettoyage automatique de la cuillére
/AN

‘=‘U Elimine les gouttes situées sous la cuillere en la raclant contre le bord de I'assiette a chaque cycle. L'assiette tourne
a partir de I'endroit ou la cuillere a ramassé des aliments, afin d’éviter de mélanger différents types d’aliments dans
I'assiette.

Vider automatiquement la cuilléere

La cuillere (ou fourchette ou cuillere-fourchette) est vidée a chaque cycle. L'assiette tourne a partir de I'endroit ou
la cuillere a ramassé des aliments, afin d’éviter de mélanger différents types d’aliments dans l'assiette.

Secouer l'assiette

Si Secouer l'assiette est sélectionné, celle-ci est légeérement secouée dans chaque direction pour rassembler les
aliments contre le bord et faciliter ainsi le ramassage d’aliments collants.

Ramassage automatique de petites quantités d’aliments

: Si les aliments sont collants, ou sagglomerent de maniére importante, choisissez cette option pour ramasser moins
d’aliments qu’en situation normale.

Le Neater Eater se rappelle combien de fois il a ramassé des aliments dans la section actuelle de l'assiette, et il régle
son action de ramassage automatiquement selon les besoins. (ce mode utilise quatre actions de ramassage
différentes au lieu des deux habituelles et implique que la cuillére s’écarte en premier lieu du bord de l'assiette
avant de se soulever, pour ramasser moins d’aliments)

Départ du centre

Sélectionnez pour vous assurer que la cuillere ramasse toujours a partir du centre de I'assiette. Ce n'est pas trés
recommandé car trop de nourriture peut étre ramassée dans la cuillére. (Il est préférable de laisser la cuillére
ramasser prés du bord de I'assiette et ensuite de ramasser a partir du centre de I'assiette.)

Contacteur cuillere

’ Par défaut, le Neater Eater réagit lorsque la cuillere est débranchée, et vous demande de la rebrancher. Cette
fonctionnalité peut étre désactivée (non recommandé).

PARAMETRES DE ROTATION DE L’ASSIETTE

Standard Gauche Droite

\. .'|]
Q Par défaut la rotation de |'assiette se fait dans chaque direction.
(sauf si la fonction de piquage est activée)

L’assiette ne tourne que vers la droite
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. .-\&:
@ 1 Voir avant mise a la bouche

¥ Alignez la nourriture a I'arriére de I'assiette. Elle tourne automatiquement d'un demi-tour avant de ramasser la
nourriture, pour permettre a certains utilisateurs de mieux voir la nourriture.

Rotation automatique de I'assiette

Cette fonctionnalité fait tourner légérement I'assiette entre chaque ramassage. Cela vous évite d’avoir a tourner
I'assiette a chaque fois.

Angle de rotation automatique

Si vous avez sélectionné I'option rotation automatique, vous pouvez saisir le nombre de degrés de rotation a
chaque cycle. Typiquement, il est recommandé d’indiquer 10 degrés. Lorsque vous effectuez ce réglage, 'assiette
tournera automatiquement selon cette indication — tant qu’aucune assiette a compartiments n’est installée.

Passage au compartiment suivant

Cette fonctionnalité fait tourner I'assiette jusqu’au compartiment suivant entre chaque ramassage. Cela vous évite
d’avoir a tourner I'assiette a chaque fois que vous souhaitez changez d’aliments entre deux bouchées

AUTRES PARAMETRES

\ Angle de la cuillere

Par défaut, 'angle d’inclinaison de la cuillére est Fixe pour convenir au plus grand nombre d’utilisateurs et pour
conserver les aliments dans la cuillere. Certains utilisateurs préférent que cet angle soit réglable. L'angle est ainsi
défini lorsque la position de la bouche est saisie dans le mode Apprendre en mode manuel.

Affichage paramétres

]

Vous pouvez choisir entre théme clair ou foncé, contacteur On et Off, contacteur clics, contacteur animations et
retour tactile. Pour changer entre thémes clairs et foncés, vous devez activer et redémarrer I'appli Neater sur la

tablette (code requis).
e Parametres du son
o D)
Le volume est ajusté en utilisant les boutons externes sur |'affichage.
Rapport de parameétres
i' | | r
1 Cette fonctionnalité affiche des informations de diagnostics.

Sélectionner un utilisateur

@ Sélectionnez un des cing utilisateurs ayant chacun ses propres paramétres. Si vous sélectionnez un utilisateur sans
nom, il vous est demandé de saisir un nom.

Pour Changer le nom d’un utilisateur, appuyez et maintenez le symbole concerné.

Une option permet également de Gérer les utilisateurs.
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28 2
wg,_g

_y Paramétres avancés

4 " Vous devez saisir un Code d’accés pour accéder au Menu paramétres avancés.

GERER LES UTILISATEURS

Copier un utilisateur

Copiez les parametres de |'utilisateur actuel pour les autres utilisateurs.
Supprimer un utilisateur

*‘« Supprimer les paramétres d’un utilisateur, et retrouver les paramétres par défaut, sans nom d’utilisateur. Vous ne
pouvez pas supprimer |'utilisateur actuel sélectionné ici.

. Supprimer tous les utilisateurs

'(I_\_ : . . 7 . g s . Y 7
“; Cette fonctionnalité permet de supprimer tous les utilisateurs et rétablit les parametres par défaut, sans nom
d’utilisateur. (code d’accés requis). L'utilisateur 1 sera ensuite sélectionné en tant qu’utilisateur actuel nommé

"Neater".

PARAMETRES AVANCES
Sensibilité de la cuillere

1) Les parametres par défaut du détecteur intégré au Neater Eater lui permettent de détecter un choc brusque
lorsque la cuillere se trouve prés de votre bouche et lorsqu’elle détecte les assiettes. Ne pas utiliser ce détecteur
comme dispositif de sécurité. Il est possible d’effectuer des réglages en cas de déclenchements intempestifs ou si le
détecteur ne se déclenche pas. Il peut aussi étre éteint —auquel cas le Neater Eater demande de sélectionner les
assiettes au lieu de procéder a une auto-détection.

Gérer les variables

Ce menu permet de copier a distance les parametres entre un ordinateur et plusieurs Neater Eaters, de rétablir les
parametres par défaut et de vérifier les modifications des variables individuelles. Pour certaines de ces fonctions, il

faut posséder un code d’acces technicien.
Sortie de I'appli

O Il faut saisir un code pour sortir de I'appli et pour mettre en ceuvre les modifications entre théme d’écran clair et
foncé. Si votre fournisseur Neater vous le mentionne, vous pouvez passer en Wi-Fi pour installer les mises a jour,
télécharger des données et activer un dépannage a distance. N'oubliez pas de quitter le mode Wi-Fi lorsque vous
redémarrez I'appli, afin d’éviter de décharger la batterie.
Accés au menu

I I LY \ N \
- Changer l'accessibilité du menu des parametres. Aller a I'accés au menu

Mode démo
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Pour accéder au mode démo, vous devez entrer un code PIN. Ce mode est utilisé pour présenter certaines
fonctionnalités du Neater Eater.

Vérifier les données

Appuyez sur cette touche pour vérifier que le Neater Eater est correctement calibré. Le Neater Eater actionne son
bras a trois sections de maniere a ce que la cuillere installée soit a I’horizontal et que I'extrémité de celle-ci soit 20
mm vers l'intérieur, et a niveau avec le bord de I'assiette en place. Un code technicien est nécessaire pour rétablir

les données positions en suivant les instructions a I'écran. (un paramétrage incorrect peut endommager le Neater

Eater).

|ﬁ Langue
La langue est paramétrée hors de I'application du robot Neater Eater. Veuillez vous référer aux instructions en ligne
pour modifier la langue :www.neater.co.uk

ACCES AU MENU

Menu Options verrouillage
- Par défaut, vous pouvez accéder aux Menus paramétres.

Pour anticiper tout accés involontaire aux Parameétres, vous pouvez choisir de demander une confirmation
systématique avant d’entrer dans Parameétres.

Une option demande également la saisie systématique d’un code PIN pour accéder aux Menus parameétres.

Code d’acces

Changement du code d’accés — change votre code PIN pour accéder aux Paramétres avancés et aux Parameétres si
vous avez défini la saisie d’un code pour accéder a ces menus. Le code initial est 1234.

== Accés menu contacteur

‘.—
w Permet d’accéder au menu parameétres a I'aide des contacteurs externes.
Les contacteurs externes 2 et 3 peuvent étre utilisés pour répertorier les options ; le contacteur externe 1 pour les

sélectionner. S’il n'a que 3 options a choisir, le contacteur externe 1 correspond a l'option 1,le2ala2eetle3ala
3e. Pour répondre aux questions oui/non, utilisez le contacteur externe 1 pour Oui et 3 pour Non.

LE DIAGNOSTIC DES ANOMALIES

UN PROBLEME ? Redémarrez le robot et attendez que I’écran de veille/démarrage s’affiche

Problemes d'excavation des aliments

Assurez-vous que les aliments sont coupés pour les ramasser. De gros morceaux de nourriture peuvent tomber de
la cuillere en tirant d'autres aliments avec eux. La nourriture collante peut parfois coller sur elle-méme et |'assiette
plutét que la cuillére ou trop peut étre écopée sur la cuillere pour que vous mangiez. Essayez d'utiliser une cuillére
plus petite ou allumez Secouer I'assiette et Auto Scoop Moins de nourriture.

Bluetooth non connecté

Assurez-vous que le robot Neater Eater est allumé en appuyant sur le bouton de devant. La lumiere dans
I'interrupteur indique qu'il est allumé. S'il ne s'allume pas, les piles peuvent étre trés faibles. Branchez
I'alimentation a l'arriere et réessayez. Les nouvelles tablettes donneront ce message au premier démarrage.
Contactez votre fournisseur Neater pour la mise en place.
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SANTE ET SECURITE AVANCEES

¢ \Veuillez lire attentivement toutes les instructions avant toute utilisation, et en particulier avant d’effectuer des
réglages. Une utilisation inappropriée et un réglage incorrect peuvent endommager le Neater Eater et/ou rendre
son utilisation dangereuse.

e Le Neater Eater ne doit étre utilisé que pour aider a consommer des denrées alimentaires ou pour tenir de légers
objets non dangereux. Assurez-vous que les aliments ne soient pas brdlants.

e Le Neater Eater ne doit pas étre utilisé par des personnes atteintes de troubles de déglutition ou susceptibles de
s'étouffer, sauf sous la surveillance ou avec I'accord d’un(e) orthophoniste.

e N’essayez pas d’ingérer de grandes quantités d’aliments en une seule bouchée, au risque de vous étouffer. Si
nécessaire, utilisez des couverts plus fins afin de réduire ce risque.

e La présence d’'un soignant est toujours nécessaire s’il y a le moindre risque d’étouffement ou d’autre danger.

e Nettoyez toutes les piéces avant chaque repas et vérifiez qu’il n’y a ni fissure, ni éclat sur ces différentes pieces. Ce
détail est particulierement important pour les piéces en contact avec les aliments ou avec la bouche de I'utilisateur.
La majorité des couverts en plastique finissent par se fissurer. Ces fissures peuvent contenir des germes, créer des
bords acérés et des éclats peuvent se détacher de la piéce et étre avalés. Les assiettes en céramique peuvent
s’ébrécher et présenter des bords acérés.

e Avant chaque repas, vérifiez que la cheville située a la base de I'assiette est fermement fixée.

e Nutilisez que les fixations fournies par les distributeurs agréés Neater Eater.

¢ Sile Neater Eater est susceptible de tomber de la table, utilisez les serre-joints disponibles. Si vous les utilisez,
assurez-vous que le Neater Eater est fermement fixé a une table robuste pour qu’il ne soit pas déséquilibré.

e \Veillez a ne pas diriger les couverts vers vos yeux ou le fond de votre gorge.

e Les personnes atteintes de mouvements incontrdlés, en particulier les mouvements du corps ou de la téte, ne
doivent utiliser aucun couvert rigide ou tranchant, telles les cuilléres ou les fourchettes en métal.

¢ \Veillez a ne pas heurter les serre-joints lorsque vous déplacez le Neater Eater et le positionnez pour étre utilisé.

e Nettoyez le Neater Eater aprés chaque repas afin d’éviter toute accumulation d’aliments susceptibles de contenir
des germes, de s’introduire dans le mécanisme du Neater Eater et de 'endommager. Assurez-vous que la vaisselle
et les couverts sont correctement nettoyés.

e Lavaisselle et les couverts fournis avec le Neater Eater sont destinés a un usage alimentaire. D’autres ustensiles
peuvent étre dangereux pour aspirer ou macher des aliments.

e Manger en trop grande quantité, ou se sentir fatigué sont deux des effets secondaires dus a I'utilisation du Neater
Eater. Il est recommandé de demander conseil par exemple : a un(e) diététicien et un(e) kinésithérapeute.

e Les robots Neater Eater sont conformes aux exigences essentielles de la Directive relative aux dispositifs médicaux
de classe 1 (Directive du Conseil européen 93-52-CEE du 14 juin 1993).
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